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I. ОРГАНИЗАЦИОННО-МЕТОДИЧЕСКИЙ РАЗДЕЛ 

 

Цель изучения дисциплины:  подготовка бакалавра к решению задач в 

проектной, производственно-технологической, организационно-управленческой и 

научно-исследовательской деятельности в организациях  в соответствии со 

спецификой профиля подготовки. 

 

Задачи изучения дисциплины:  

Основная задача дисциплины «Электрические системы металлорежущих станков и 

оборудования» –  изучение оборудования и технической оснастки для обработки 

деталей типа валов, концентрических деталей, плоскостных деталей. 

Место дисциплины в структуре ОПОП: реализуется в рамках вариативной части 

блока Б1. Дисциплины (модули) 

 

 

Планируемые результаты обучения по дисциплине: 

 
Код 

компетенции 
Индикаторы достижения компетенции 

Планируемые результаты обучения 

по дисциплине 

 ПК-17 

 

Знает: 

- области применения различных  

материалов для изготовления продукции 

их состав, структуру, свойства, способы 

обработки. 

 

Знает: 
- назначение и особенности 

современных машиностроительных 

материалов; 

- способы управления 

структурой и свойствами 

машиностроительных материалов. 

Умеет: 

- выбирать материалы с учетом условий 

функционирования оборудования. 

Умеет: 

- применять полученные знания при 

выборе конструкционных 

материалов для изготовления 

машиностроительных изделий с 

заданным уровнем механических и 

эксплуатационных свойств, при 

минимальной себестоимости. 

 Владеет: 
-навыками по разработке и внедрению  

оптимальных технологий изготовления 

машиностроительных изделий; 

способностью участвовать в организации на 

машиностроительных производствах 

рабочих мест, их технического оснащения, 

размещения оборудования, средств 

автоматизации, управления,  контроля и 

испытаний, эффективного контроля 

качества материалов, технологических 

процессов, готовой продукции 

Владеет: 

-навыками по выполнению  

мероприятий, выбору и эффективному 

использованию материалов, 

оборудования,  инструментов, 

технологической оснастки. 

 

 

II. СОДЕРЖАНИЕ И ОБЪЕМ ДИСЦИПЛИНЫ  
с указанием количества часов, выделенных на контактную работу обучающихся  
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с преподавателем (по видам учебных занятий) и на самостоятельную работу  

 

Очная форма обучения 

 

№ 

п/п 
Наименование разделов и тем Всего 

Аудиторные занятия 
Сам. раб. 

ЛК ПЗ ЛБ 

1.  Раздел 1.Виды электроприводов 

используемых в машиностроении. 

32,8 8 8 - 15,8 

2.  Тема 1.  Передаточные механизмы и 

кинематические схемы электроприводов. 

7.8 2 2 - 3,8 

3.  Тема 2.   Механические характеристики 

электродвигателей переменного тока. 

8 2 2 - 4 

4.  Тема 3.Механические характеристики 

электродвигателей постоянного тока. 

8 2 2 - 4 

5.  Тема 4.  Тиристорный электропривод 

постоянного тока. 
8 2 2 - 4 

6.  Раздел 2.  Методы управления 

электроприводами. 

40,2 10 10 - 20 

7.  Тема 1.  Контактная регулируемая 

аппаратура. 

8 2 2 - 4 

8.  Тема 2.  Основные схемы релейно- 

контакторного управления. 

8 2 2 - 4 

9.  Тема 3. Аппаратура и схемы защиты 

электродвигателей. 
8 2 2 - 4 

10.  Тема 4. Бесконтактная аппаратура. 

Датчики. 

8 2 2 - 4 

11.  Тема 5. Критерии выбора 

электродвигателей 

8 2 2 - 4 

12.  Консультация      

13.  Контроль      

14.  Зачет 0,2     

 ИТОГО: 72 18 18 - 35,8 

 

 

 

 

Очно-заочная форма обучения 

 

№ 

п/п 
Наименование разделов и тем Всего 

Аудиторные занятия 
Сам. раб. 

ЛК ПЗ ЛБ 

1.  Раздел 1.  Виды электроприводов 

используемых в машиностроении. 

26,8 2 - 3 21,8 

2.  Тема 1.   Передаточные механизмы и 

кинематические схемы электроприводов. 

4,3 0,5 - - 3,8 

3.  Тема 2.  Механические характеристики 

электродвигателей переменного тока. 

6,5 0,5 - - 6 

4.  Тема 3. Механические характеристики 8 0,5 - 1,5 6 
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электродвигателей постоянного тока 

5.  Тема 4.  Тиристорный электропривод 

постоянного тока. 
8 0,5 - 1,5 6 

6.  Раздел 2.  Методы управления 

электроприводами. 

45,2 2 - 3 40 

7.  Тема 1.  Контактная регулируемая 

аппаратура. 

10 0,5 - 1,5 8 

8.  Тема 2.  Основные схемы релейно- 

контакторного управления 

8,5 0,5 - - 8 

9.  Тема 3. Аппаратура и схемы защиты 

электродвигателей. 

8,33 0,33 - - 8 

10.  Тема 4. Бесконтактная аппаратура. 

Датчики. 

8,33 0,33 - - 8 

11.  Тема 5. Критерии выбора 

электродвигателей. 

9,83 0,33 - 1,5 8 

12.  Консультация -     

13.  Контроль -     

14.  Зачет 0,2     

 ИТОГО: 72 4 - 6    61,8 

 

Заочная форма обучения – не реализуется 

 

III. ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ ДЛЯ ПРОВЕДЕНИЯ ТЕКУЩЕЙ И 

ПРОМЕЖУТОЧНОЙ АТТЕСТАЦИИ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

 

Текущая аттестация проводится в форме контрольной работы, теста и др. 

Типовой вариант теста 

 

 

I. Основы электропривода 

 

1. Электропривод состоит из каких основных частей, как… 

а. силовая часть и система управление 

а. механическая и динамическая 

а. система регулирования 

а. система устойчивости 

 

2. Многодвигательный электропривод - это… 

а. электропривод, который состоит из нескольких одиночных электроприводов, 
каждый из которых предназначен для приведения в действие отдельных элементов 
производственного агрегата 

а. электропривод, который с помощью одного электродвигателя приводит в 
движение отдельную машину 
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а. трансмиссионный электропривод 

а. электропривод, который служат для регулирования скорости 

 

3. Динамическое торможение ещё называется… 

а. реостатное 

а. торможения связанная со скоростью 

а. торможения связанная с пусковым моментом 

а. кинематическое торможения 

 

4. Экономичность регулируемого привода характеризуется… 

а. затратами на его сооружения и эксплуатацию 

а. затратами на его транспортировку 

а. затратами на дополнительные приборы 

а. не имеет никакие затраты 

 

5. Плавность регулирования характеризуется… 

а. числом устойчивых скоростей 

а. числом устойчивых моментов 

а. числом устойчивых сил 

а. устойчивостью по всем характеристикам 

 

6. Диапазон регулирования зависит от… 

а. от нагрузки 

а. от внешних сил 

а. от внутренних сил 

а. от скорости момента 

 

7. Количество тепла обозначается… 

а. Q 

а. Р 

а. А 

а. I 
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8. Активные моменты могут быть как движущими и … 

а. тормозными 

а. вращающими 

а. ускорительными 

а. неподвижными 

 

9. Реактивные моменты всегда направлены… 

а. против движение 

а. перпендикулярно 

а. не имеют направления 

а. могут иметь любое направление 

 

10. Электродвигатель предназначен для… 

а. преобразования механической энергии в электрическую 

а. изменения параметров электрической энергии 

а. преобразования электрической энергии в механическую 

а. повышения коэффициента мощности линий электропередачи 

 

11. В электроприводах используют двигатели… 

а. только постоянного тока 

а. только переменного тока 

а. постоянного и переменного тока 

а. внутреннего сгорания 

 

12. Преобразователь в электроприводе предназначен для… 

а. преобразования электрической энергии в механическую 

а. преобразования параметров электрической энергии (тока, напряжения, частоты) 

а. преобразования механической энергии в механическую 

а. преобразования механической энергии в электрическую 

 

13. В качестве преобразователя в электроприводах используют… 

а. автотрансформаторы 

а. частотные преобразователи 

а. тиристорные преобразователи напряжения 

а. все выше перечисленные ответы 
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14. Управляющему устройству электропривода не свойственна следующая 
функция… 

а. включение и выключение электропривода 

а. реверсирование электропривода 

а. регулирование скорости электропривода 

а. передача механической энергии рабочей машине 

15. Передаточное устройство предназначено для… 

а. передачи механической энергии от электродвигательного устройства к 
исполнительным органам рабочей машины 

а. передачи сигналов обратной связи 

а. передачи электрической энергии в электродвигателю 

а. передачи электрической энергии к управляющему устройству 

 

II. Механические характеристики производственных 
механизмов и электродвигателей 

 

16. Механическая характеристика производственного механизма связывает… 

а. ускорение и момент сопротивления 

а. угловую скорость и момент сопротивления 

а. механическую и электрическую мощность 

а. ускорение и угловую скорость 

 

17. Подъёмные механизмы имеют механическую характеристику… 

а. не зависящую от скорости 

а. линейно – возрастающую 

а. нелинейно – возрастающую 

а. нелинейно – падающую 

 

18. Прессы имею механическую характеристику… 

а. не зависящую от скорости 

а. линейно – возрастающую 

а. нелинейно – возрастающую 

а. нелинейно – падающую 
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19. Вентиляторы и насосы имеют механическую характеристику… 

а. не зависящую от скорости 

а. линейно – возрастающую 

а. нелинейно – возрастающую 

а. нелинейно – падающую 

 

20. Металлообрабатывающие станки имеют характеристику… 

а. не зависящую от скорости 

а. линейно – возрастающую 

а. нелинейно – возрастающую 

а. нелинейно – падающую 

 

21. Для выбора рационального электропривода необходимо знать… 

а. механическую характеристику рабочей машины 

а. механическую характеристику электродвигателя 

а. механическую характеристику рабочей машины и электродвигателя 

а. нагрузочную характеристику рабочей машины 

 

22. Механической характеристикой электродвигателя называется зависимость 
между… 

а. вращающим моментом электродвигателя и его угловой скоростью 

а. моментом сопротивления и угловой скоростью 

 

а. механической и электрической мощностью 

а. вращающим моментом электродвигателя и моментом сопротивления 

 

23. У всех электродвигателей скорость является… 

а. возрастающей функцией момента двигателя 

а. убывающей функцией момента двигателя 

а. независящей от момента двигателя 

а. нет правильного ответа 

 

24. Величина определяемая, как отношение разности моментов, развиваемых 
электродвигателем, к соответствующей разности угловых скоростей 
называется… 

а. твёрдость механической характеристики 
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а. прочность механической характеристики 

а. мягкость механической характеристики 

а. жёсткость механической характеристики 

 

25. Механическая характеристика, при которой скорость с изменением 
момента остается неизменной (  называется… 

а. абсолютно жёсткая 

а. жесткая 

а. мягкая 

а. абсолютно мягкая 

 

26. Механическая характеристика с коэффициентом жесткости   40 - 10 
называется… 

а. абсолютно жёсткая 

а. жесткая 

а. мягкая 

а. абсолютно мягкая 

 

27. Механическая характеристика с коэффициентом жесткости  ≤ 10 
называется… 

а. абсолютно жёсткая 

а. жесткая 

а. мягкая 

а. абсолютно мягкая 

 

28. Синхронные электродвигатели обладают… 

а. абсолютно жёсткой механической характеристикой 

а. жесткой механической характеристикой 

а. мягкой механической характеристикой 

а. абсолютно мягкой механической характеристикой 

 

29. Асинхронные двигатели в рабочей части механической характеристики 
обладают… 

а. абсолютно жёсткой механической характеристикой 

а. жесткой механической характеристикой 

а. мягкой механической характеристикой 
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а. абсолютно мягкой механической характеристикой 

 

30. Согласно уравнению движения электропривода вращающий момент 
электродвигателя уравновешивается… 

а. динамическим моментом 

а. моментом сопротивления и моментом сил трения 

а. моментом сопротивления и динамическим моментом 

а. моментом сопротивления 

 

31. Момент, развиваемый электродвигателем, принимается положительным, 
если он направлен… 

а. в сторону движения электропривода 

а. в сторону, обратную движению электропривода 

а. по оси вращения ротора электродвигателя 

а. по касательной к окружности, описываемой ротором электродвигателя 

 

32. Если момент электродвигателя больше момента сопротивления рабочей 
машины, то имеет место… 

а. замедление электропривода 

а. ускорение электропривода 

а. работа в установившемся режиме 

а. реверсирование электропривода 

 

III. Характеристики и режимы работы двигателей постоянного тока 

 

33. При установившимся режиме работы двигателя постоянного тока 
приложенное напряжение U уравновешивается… 

а. падением напряжения в якорной цепи и ЭДС, наведённым в обмотке возбуждения 

а. только падением напряжения в якорной цепи 

а. ЭДС, наведенной в якоре в процессе его вращения 

а. падением напряжения в якорной цепи и ЭДС, наведенной в якоре в процессе его 
вращения 

 

34. Электромеханической характеристикой электродвигателя постоянного тока 
называется… 

а. зависимость тока статора от скорости двигателя 
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а. зависимость тока якоря от скорости двигателя 

а. зависимость тока статора от тока ротора 

а. зависимость скорости двигателя от момента вращения 

 

35. Характеристики электродвигателя, полученные при номинальных 
параметрах электродвигателя и отсутствии в его цепях добавочных 
сопротивлений, называются… 

а. искусственными 

а. естественными 

а. физическими 

а. параметрическими 

 

36. Искусственные механические характеристики двигателя постоянного тока 
можно получить за счет изменения… 

а. только напряжения питающей сети U и магнитного потока возбуждения Ф 

а. только напряжения питающей сети U и включения добавочного сопротивления R 
в цепь якоря двигателя 

а. только магнитного потока возбуждения Ф и путем включения добавочного 
сопротивления R в цепь якоря двигателя 

а. напряжения питающей сети U, магнитного потока возбуждения Ф и путем 
включения добавочного сопротивления R в цепь якоря двигателя 

 

37. Скорость идеального холостого хода двигателя постоянного тока не 
зависит от… 

а. напряжения питающей сети 

а. магнитного потока возбуждения 

а сопротивления якорной цепи 

а. конструктивных параметров двигателя 

 

38. При введении добавочного сопротивления в цепь якоря электродвигателя 
постоянного тока… 

а. изменяется скорость идеального холостого хода 

а. изменяется жёсткость механической характеристики 

а. изменяется скорость идеального холостого хода и жёсткость механической 
характеристики 

а. ничего не происходит 

 

39. При изменение напряжения питающей сети двигателя постоянного тока… 
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а. изменяется скорость идеального холостого хода 

а. изменяется жёсткость механической характеристики 

а. изменяется скорость идеального холостого хода и жёсткость механической 
характеристики 

а. ничего не происходит 

 

40. При изменении магнитного потока возбуждения двигателя постоянного 
тока… 

а. изменяется скорость идеального холостого хода 

а. изменяется жёсткость механической характеристики 

а. изменяется скорость идеального холостого хода и жёсткость механической 
характеристики 

а. ничего не происходит 

 

41. Режим электродвигателя, при котором создаваемый им момент 
противодействует движению рабочей машины называется… 

а. тормозным 

а. противодействующим 

а. обратным 

а. холостым ходом 

 

42. Режим торможения не свойственный двигателю постоянного тока 
называется… 

а. рекуперативное торможение 

а. динамическое торможение 

а. торможение противовключением 

а. сверхсинхронное торможение 

 

43. Режим торможения возникающий во всех случаях, когда скорость 
вращения двигателя постоянного тока оказывается выше скорости 
идеального холостого хода называется… 

а. рекуперативным 

а. динамическим 

а. торможением противовключением 

а. сверхсинхронным торможением 
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44. Режим торможения получаемый при отключении якоря двигателя от сети и 
включении его на резистор называется… 

а. рекуперативным 

а. динамическим 

а. торможением противовключением 

а. сверхсинхронным торможением 

 

45. Режим торможения, при котором обмотки двигателя включены для одного 
направления вращения, а якорь двигателя под воздействием внешнего 
момента или сил инерции вращается в противоположную сторону, называется 

а. рекуперативным 

а. динамическим 

а. торможением противовключением 

а. сверхсинхронным торможением 

 

Характеристики и режимы работы асинхронных электродвигателей 

 

46. Основными электродвигателями, которые наиболее широко используются 
как в промышленности, так и в агропромышленном производстве являются… 

а. синхронные двигатели 

а. двигатели постоянного тока независимого возбуждения 

а. асинхронные двигатели 

а. двигатели постоянного тока последовательного возбуждения 

 

47. Критическим моментом асинхронного двигателя называется момент… 

а. пусковой 

а. максимальный 

а. минимальный 

а. номинальный 

 

48. Скольжение асинхронного двигателя - это… 

а. амплитуда колебания электродвигателя при неполной затяжке лап статора 

а. мера того, насколько ротор опережает в своем вращении магнитное поле статора 

а. контактное сопротивление, образующееся при скольжении щёток по контактным 
кольцам 
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а. мера того, насколько ротор отстает в своем вращении от вращения магнитного 
поля статора 

 

49. Угловая скорость вращения магнитного поля статора обозначается… 

а. ω0 

а. ω 

а. φ 

а. S 

 

50. Скорость вращения магнитного поля статора зависит… 

а. от напряжения и числа пар полюсов 

а. от частоты тока питающей сети и числа пар полюсов двигателя 

а. только от числа пар полюсов двигателя 

а. только от частоты тока питающей сети 

 

51. Искусственные механические характеристики асинхронных двигателей не 
получают с помощью… 

а. изменения напряжения питающей сети 

а. изменения частоты тока питающей сети 

а. изменения момента сопротивления 

а. введения добавочных сопротивлений 

 

 

 

52. момент, развиваемый двигателем, изменяется… 

а. пропорционально частоте 

а. обратно пропорционально силе тока 

а. пропорционально скорости двигателя 

а. пропорционально квадрату напряжения 

 

53. Изменение напряжения сети влияет на… 

а. момент двигателя и не влияет на его критическое скольжение 

а. критическое скольжение и не влияет на момент двигателя 

а. момент двигателя и на его критическое скольжение 

а. не влияет не на момент двигателя не на его критическое скольжение 
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54. Добавочные сопротивления вводят в цепь статора… 

а. только для уменьшения пусковых значений тока 

а. для уменьшения пусковых значений тока и момента 

а. только для уменьшения пусковых момента 

а. только для увеличения пускового момента 

 

55. При введении добавочного сопротивления в цепь статора асинхронного 
двигателя не изменяется… 

а. момент пусковой 

а. момент критический 

а. синхронная скорость 

а. критическая скорость 

 

56. Включение добавочного сопротивления в цепь ротора асинхронного 
двигателя… 

а. возможно для двигателя с короткозамкнутым ротором 

а. возможно для двигателей с короткозамкнутым и фазным ротором 

а. невозможно 

а. возможно для двигателя с фазным ротором 

 

57. При включении добавочного сопротивления в цепь ротора асинхронного 
двигателя остаётся неизменным… 

а. критический момент 

а. пусковой момент 

а. критическое скольжение 

а. номинальный момент 

 

58. Механическая характеристика асинхронного двигателя строится по… 

а. трём точкам 

а. пяти точкам 

а. шести точкам 

а. двум точкам 
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Примерная тематика рефератов  

 

1. Электромеханические системы. Их виды

 классификация.Особенности функционирования. 

2. Двигатели. Виды, классификация, принцип работы. 

3. Генераторы. Виды, классификация, принцип работы. 

4. Двигатели постоянного тока. Устройство, принцип работы.Виды. 

5. Асинхронные двигатели. Устройство, принцип работы.Виды. 

6. Шаговые двигатели. Устройство, принцип работы.Виды. 
7. Механические и электромеханические характеристики 

электродвигателей. 

8. Пуск и торможение двигателей.Особенности. 

9. Общие принципы выбора и расчета двигателей по каталогу. 
10. Передаточная функция в теории автоматического

 управления.Операторная форма. Типовые звенья. Их особенности и 

графики. 

11. Структурные схемы. Принципы построения. Обратные

 связи.Передаточные функции разомкнутой и замкнутой систем. 

12. Статические и динамические свойства систем автоматического 

управления. Устойчивость разомкнутых и замкнутых систем. 

13. Электрические релейно-контактные схемы. Принципы построения и 

работы. 

 
 

Промежуточная аттестация обучающихся осуществляется в форме экзамена с 

использованием следующих оценочных материалов: перечень вопросов к экзамену.  

 

Вопросы к зачету 

(3 семестр, очная / 2 триместр очно-заочная форма обучения) 

14. Понятие об электроприводе. Структурная схема автоматизированного 

электропривода.  

15. Классификация электропривода. 

16. Основные направления развития автоматизированного электропривода. 

17. Механические звенья ЭП и их расчетные схемы. 

18. Статический и динамический моменты в электроприводе. 

19. Основное уравнение движения электропривода. 

20. Понятие механической характеристики двигателя и исполнительного органа 

рабочей машины. 

21. Жесткость механической характеристики. 

22. Операция приведения статического момента и момента инерции к валу 

двигателя. 

23. Схема включения ДПТ с НВ, особенности, применение. 
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24. Основные уравнения ДПТ НВ и естественная механическая характеристика. 

25. Основные технические показатели двигателя постоянного тока. 

26. Режим холостого ДПТ НВ и короткое замыкание. 

27. Двигательный режим ДПТ НВ и его характеристика. 

28. Генераторный режим работы ДПТ НВ, параллельный с сетью и его 

характеристика. 

29. Генераторный режим работы ДПТ НВ, последовательный с сетью и его 

характеристика. 

30. Режим автономного генератора и его характеристика. 

31. Электромеханическая и механическая характеристики ДПТ НВ, их 

характерные точки. 

32. Качественные показатели регулирования скорости двигателей. 

33. Регулирование скорости вращения ДПТ НВ путем изменения магнитного 

потока. 

34. Регулирование скорости вращения ДПТ НВ изменением подводимого к якорю 

напряжения. 

35. Регулирование скорости вращения ДПТ НВ изменением сопротивления в цепи 

якоря. 

36. Регулирование скорости в системе «Преобразователь-двигатель». 

37. Регулирование скорости в системе «Преобразователь-двигатель». 

38. Расчет пусковых сопротивлений для ДПТ НВ графо-аналитическим методом. 

39. Синхронный двигатель. Особенности,  область применения. 

40. Синхронный двигатель как компенсатор реактивной мощности системы 

электроснабжения. Угловая характеристика синхронного двигателя. 

41. Пуск синхронного двигателя. Схема пуска СД с ограничением тока с 

помощью реактора. 

42. Пуск синхронного двигателя. Схема пуска СД с помощью 

автотрансформатора. 

43. Схемы включения ДПТ (с независимым возбуждением, параллельным 

возбуждением и последовательным). 

44. Электромеханическая характеристика ДПТ с последовательным 

возбуждением. 

45. Энергетические режимы работы двигателя постоянного тока с 

последовательным возбуждением. 

46. Продолжительный режим работы двигателей и его характеристика. 

47. Повторно-кратковременный режим работы двигателей и его характеристика. 

48. Кратковременный режим работы двигателей и его характеристика. 

49. Критерии выбора двигателей для ЭП. 

50. Классы изоляции электрических машин. 

51. Расчет мощности двигателя по методу средних потерь. 

52. Расчет мощности двигателя по методу эквивалентных величин. 

53. Проверка двигателей по условиям пуска и перегрузочной способности. 

54. Выбор электропривода по технико-экономическим показателям. 

55. Коэффициент мощности электропривода. 
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56. Потери мощности энергии при переходных процессах. 

57. Потери мощности энергии в установившихся режимах. 

58. Особенности выбора двигателя по мощности регулируемого электропривода. 

59. Асинхронный двигатель: схемы включения, особенности, область применения. 

60. Основные технические характеристики асинхронного двигателя. 

61. Динамическое торможение АД  с самовозбуждением. 

62. Динамическое торможение АД с независимым возбуждением. 

63. Торможение АД  противовключением и его характеристика. 

64. Режим рекуперативного торможения АД. 

65. Регулирование скорости вращения АД путем изменения числа пар полюсов 

(«звезда-двойная звезда») 

66. Регулирование скорости вращения АД путем изменения числа пар полюсов 

(«треугольник-двойная звезда»). 

67. Регулирование скорости вращения АД изменением частоты тока. 

68. Регулирование скорости вращения АД введением сопротивления в цепь 

ротора. 

69. Регулирование скорости вращения АД изменением величины подводимого 

напряжения. 

70. Холостой ход и короткое замыкание 3-х фазного асинхронного двигателя. 

71. Характерные точки естественной механической характеристики асинхронного 

двигателя. 

 

IV. ПЕРЕЧЕНЬ ЛИТЕРАТУРЫ, НЕОБХОДИМОЙ ДЛЯ ОСВОЕНИЯ 

ДИСЦИПЛИНЫ 

 

4.1. Основная литература 

1. Базулина, Т.Г. Основы электропривода : учебное пособие / Т.Г. Базулина, 

Н.А. Равинский. – Минск : РИПО, 2020. – 185 с. : ил., табл., схем., граф. – Режим 

доступа: по подписке. – 

URL: https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716 (дата обращения: 

01.09.2020). – Библиогр. в кн. – ISBN 978-985-7234-19-6. – Текст : электронный.  

 

 

4.2. Дополнительная литература 

1.Оськин. С.В., Богатырев Н.И., Моргун С.М. Автоматизированный 

электропривод. – Краснодар: ОАО «Кубанское полиграфическое объединение», 

2014, - 210 с. 

2. Бородин И.Ф., Судник Ю.А. Автоматизация технологических процессов. – 

М.: Колос, 2010. – 350 с. 

3. Шичков Л.П., Коломиец А.П. Электрооборудование и средства 

автоматизации сельскохозяйственной техники. – М.: Колос, 2010. – 386 с. 

4. Хорольский В.Я. Энергосбережение в электроустановках предприятий, 

организаций и учреждений: учебно-практическое пособие. Ставропольский ГАУ: 

Агрус, 2011. – 100 с. 

https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
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5. Селевцов Л.И., Селевцов А.Л. Автоматизация технологических процессов. 

Москва. – 2014, 352 с. 

 

V. ПЕРЕЧЕНЬ РЕСУРСОВ ИНФОРМАЦИОННО-

ТЕЛЕКОММУНИКАЦИОННОЙ СЕТИ «ИНТЕРНЕТ», НЕОБХОДИМЫХ 

ДЛЯ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

 
№ 

пп 
Ссылка на 

информационный ресурс 

Наименование разработки в 

электронной форме 
Доступность 

1. http://edu.ru/ Российское образование: 

Федеральный портал. Включает 

ссылки на порталы и сайты 

образовательных учреждений; 

государственные образовательные 

стандарты; нормативные 

документы; каталог экскурсий и 

обучающих программ. 

 

 

 

Свободный доступ 

2. 

http://www.materialscience.ru/ 

Лекции, учебники, 

методички по дисциплинам: 

материаловедение, ТКМ, 

композиционные материалы 

Свободный доступ 

3. 

http://www.soprotmat.ru/ 

Электронный учебный курс по 

Сопротивлению материалов для 

студентов очной и заочной формы 

обучения 

Свободный доступ 

 

VI. СОВРЕМЕННЫЕ ПРОФЕССИОНАЛЬНЫЕ БАЗЫ ДАННЫХ  

И ИНФОРМАЦИОННЫЕ СПРАВОЧНЫЕ СИСТЕМЫ 

 

1.  http://www.biblioclub.ru 

Электронно-библиотечная 

система (ЭБС) 

 Университетская библиотека 

онлайн 

Регистрация через любой 

университетский 

компьютер. 

В дальнейшем 

предоставляется 

неограниченный 

индивидуальный доступ 

из любой точки, в 

которой имеется доступ  

к сети Интернет 

2.  www.garant.ru Информационно-правовой портал Свободный доступ 

3.  www.elibrary.ru 

Российский информационный 

портал в области науки, технологии, 

медицины и образования 

Свободный доступ 

4.  www.consultant.ru 
Российская компьютерная 

справочно-правовая система 
Свободный доступ 

 

 

VII. ЛИЦЕНЗИОННОЕ И СВОБОДНО РАСПРОСТРАНЯЕМОЕ 

ПРОГРАММНОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ   

https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599716
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При реализации учебной дисциплины применяется следующее лицензионное и 

свободно распространяемое программное обеспечение: 

- Microsoft Windows; 

- Microsoft Office; 

- LibreOffice и др. 

 

VIII. ОБОРУДОВАНИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ СРЕДСТВА ОБУЧЕНИЯ, 

НЕОБХОДИМЫЕ ДЛЯ ОСУЩЕСТВЛЕНИЯ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОГО 

ПРОЦЕССА ПО ДИСЦИПЛИНЕ   

Учебные занятия проводятся в аудиториях, укомплектованных 

специализированной мебелью, в том числе стационарными или переносными 

техническими средствами обучения (проектор, экран, компьютер/ноутбук).  

 

Самостоятельная работа проводится в кабинетах, оснащенных компьютерной 

техникой с возможностью подключения к сети «Интернет» и обеспечением доступа 

в электронную информационно-образовательную среду университета. 

Предусмотрены помещения для хранения и профилактического обслуживания 

учебного оборудования.  
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