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I. ОРГАНИЗАЦИОННО-МЕТОДИЧЕСКИЙ РАЗДЕЛ 

 

Цель изучения дисциплины:  
Целями преподавания дисциплины «Прикладная механика» являются: изучение общих за-

конов, которым подчиняются движение, равновесие материальных тел и возникающие при этом 

взаимодействия между телами, построение и исследование механико-математических моделей, 

адекватно описывающих разнообразные механические явления в АПК. 

Задачи изучения дисциплины:   

1. Изучение основных понятий и методов решения типовых задач, 

2. Овладение практических навыков в реализации алгоритмов решения задач, 

3. Обучение основам практического использования методов, предназначенных для математи-

ческого моделирования движения механических систем, а также анализа решения задач при-

кладного характера. 

Место дисциплины в структуре ОПОП: реализуется в рамках базовой (обязательной) части 

блока Б1. 

Планируемые результаты обучения по дисциплине: 
Код  

компетенции 
Индикаторы достижения компетенции 

Планируемые результаты обучения  

по дисциплине 

 ОПК-1 

 

Знает: 

 базовые понятия естественных наук 

и математики; 

 основные факты, концепции, прин-

ципы теорий, связанных с есте-

ственными науками и математикой; 

 основные методы решения матема-

тических и естественнонаучных за-

дач с применением информационно-

коммуникационных технологий; 

 методы критического анализа и 

оценки современных научных до-

стижений в области математики и 

естественных наук; 
 

Знает: 

основные понятия и концепции 

теоретической механики, важней-

шие теоремы механики и их след-

ствия, алгоритм применения теоре-

тического аппарата 

механики к решению прикладных 

задач  

 

Умеет: 

 применять базовые понятия есте-

ственных наук, математики и ин-

формационно-коммуникационных 

технологий для решения типовых 

задач профессиональной деятельно-

сти; 

 выделять и систематизировать фак-

ты, концепции, принципы теорий, 

связанных с прикладной математи-

кой; 

 выделять и систематизировать спо-

собы решения задач математики и 

из различных областей естествен-

ных наук; 

 доказывать математические утвер-

ждения; 

 решать математические задачи; 

Умеет: 

применять основные методы иссле-

дования равновесия и движения ме-

ханических систем, а также типо-

вые алгоритмы такого 

исследования при решении кон-

кретных задач  
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 избегать автоматического примене-

ния стандартных формул и приемов 

при решении задач; 

 

 Владеет: 

 понятийным аппаратом, связанным 

с естественными науками, приклад-

ной математикой и информационно-

коммуникационными технологиями; 

 навыками сбора, обработки, крити-

ческого анализа и систематизации 

информации из области естествен-

ных наук; 

 навыками выбора методов и средств 

решения задач математики и раз-

личных областей естественных 

наук; 

 навыками управления информацией 

(поиск, интерпретация, анализ ин-

формации, в т.ч. из множественных 

источников). 

 

Владеет 

навыками применения основных за-

конов теоретической механики при 

решении прикладных задач; 

принципами построения и исследо-

вания математических и механиче-

ских моделей технических систем 

 

II. СОДЕРЖАНИЕ И ОБЪЕМ ДИСЦИПЛИНЫ  
с указанием количества часов, выделенных на контактную работу обучающихся  

с преподавателем (по видам учебных занятий) и на самостоятельную работу  

Очная форма обучения  

№ 

п/п 
Наименование разделов и тем Всего 

Аудиторные занятия 
Сам. раб.   

ЛК  ПЗ   ЛБ   

 Раздел 1.   Статика 46,7 4 6 - 36,7 

1. Тема 1.   Основные по-

нятия и аксиомы статики 

Система сходящихся 

сил. Момент силы и па-

ры сил. 

21,7 2 3 - 16,7 

2. Тема 2.  Система пар сил  

Приведение системы 

сил к центру. 

Плоская система сил. 

Пространственная си-

стема сил. Центр парал-

лельных сил и центр тя-

жести. 

25 2 3 - 20 

 Раздел 2.   Кинематика 124 14 12  98 

3. Тема 3.   Координатный 

способ задания движе-

ния точки. Скорость 

точки. Ускорение точки.  

Естественный способ 

задания движения точки. 

24 2 2 - 20 
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Естественный трехгран-

ник.  Частные случаи 

движения точки. 

4. Тема 4.   Основные дви-

жении твердого тела.  

Введение в кинематику 

твердого тела. Поступа-

тельное движение твёр-

дого тела  

Вращение твердого тела 

вокруг неподвижной 

оси. 

25 3 2 - 20 

5. Тема 5.  Плоскопарал-

лельное движение твёр-

дого тела. Задание дви-

жения Вычисление ско-

рости любой точки тела. 

Мгновенный центр ско-

ростей. План скоростей 

Вычисление ускорения 

любой точки тела. 

Мгновенный центр 

ускорений 

25 3 3 - 20 

6. Тема 6.  Сферическое 

движение и движение 

свободного твёрдого те-

ла. Задание сферическо-

го движения. Углы Эй-

лера. Вычисление ско-

рости любой точки тела. 

Вычисление ускорения 

любой точки тела. 

Мгновенная ось враще-

ния. Движение свобод-

ного твёрдого тела. 

25 3 2 - 20 

7. Тема 7.  Сложное дви-

жение точки.  Основные 

определения. Формулы 

Пуассона. Абсолютная и 

относительная произ-

водные вектора. 

Теорема сложения ско-

ростей при сложном 

движении точки. 

Теорема сложения уско-

рений при сложном 

движении точки. 

24 3 3  18 

 Контроль 9     

 Экзамен 0.3   -  

 Итого за 3 семестр 180 18 18  134,7 

 Раздел 3. Динамика 134,7 36 18 - 80,7 
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7. Тема 7.  Введение в ди-

намику. динамика мате-

риальной точки. Основ-

ные понятия. Модели 

материальных тел. Ос-

новные законы механи-

ки. Дифференциальные 

уравнения движения ма-

териальной точки. Пер-

вая основная задача ди-

намики. Вторая основ-

ная задача динамики. 

Дифференциальное 

уравнение относитель-

ного движения точки. 

22 4 2 - 16 

8. Тема 8.  Линейные коле-

бания материальной 

точки. Постановка зада-

чи. Движение точки под 

действием восстанавли-

вающей силы. Влияние 

постоянной силы на 

свободные незатухаю-

щие колебания. Движе-

ния точки при наличии 

сопротивления. Вынуж-

денные колебания при 

отсутствии сопротивле-

ния 

  16 4 2 - 10 

9. Тема 9. Общие теоремы 

динамики. Возможные 

подходы к решению за-

дачи об определении 

движения точек механи-

ческой системы. Основ-

ные свойства внутрен-

них сил. Теорема об из-

менении количества 

движения механической 

системы. Теорема об 

изменении кинетическо-

го момента механиче-

ской системы. Центр 

масс механической си-

стемы. Теорема о дви-

жении центра масс. Си-

стема Кёнига. Теорема 

об изменении кинетиче-

ского момента относи-

тельно центра масс ме-

ханической системы. 

20 6 4  10 
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10 Тема 10. Динамика аб-

солютно твердого тела. 

Простейшие движения 

твердого тела 

Плоскопараллельное 

движение твердого тела. 

16 4 2  10 

11 Тема 11. Энергетиче-

ский подход к изучению 

движения механической 

системы. 

Кинетическая энергия 

механической системы. 

Работа и мощность си-

лы. Потенциальная 

энергия. Теорема об из-

менении кинетической 

энергии механической 

системы. Работа внут-

ренних сил геометриче-

ски неизменяемой меха-

нической системы. Вы-

числение кинетической 

энергии абсолютно 

твердого тела. Некото-

рые частные случаи вы-

числения работы силы. 

20 6 4  10 

12 Тема 12. Принцип Да-

ламбера. Основные 

уравнения кинетостати-

ки. Главный вектор и 

главный момент систе-

мы сил инерции. 

18 6 2  10 

13 Тема 13. Элементы ана-

литической механики. 

Классификация связей. 

Возможные скорости и 

возможные перемеще-

ния. Идеальные связи. 

Принцип возможных 

перемещений. Общее 

уравнение динамики. 

Обобщенные координа-

ты и обобщенные силы. 

Уравнения Лагранжа 2-

го рода 

22,7 6 2  14,7 

 экзамен 0,3     

 контроль 9     

 Итого за 4 семестр 144 36 18  80,7 

 ИТОГО: 324     
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Очно-заочная форма обучения  

№ 

п/п 
Наименование разделов и тем Всего 

Аудиторные занятия 
Сам. раб.   

ЛК  ПЗ   ЛБ   

 Раздел 1.   Статика 108 4 4 - 100 

1. Тема 1.   Основные по-

нятия и аксиомы статики 

Система сходящихся 

сил. Момент силы и па-

ры сил. 

54 2 2 - 50 

2. Тема 2.  Система пар сил  

Приведение системы 

сил к центру. 

Плоская система сил. 

Пространственная си-

стема сил. Центр парал-

лельных сил и центр тя-

жести. 

54 2 2 - 50 

 Зачет      

 Итого за 4 триместр 108     

 Раздел 2.   Кинематика 98,7 6 6 - 86,7 

3. Тема 3.   Координатный 

способ задания движе-

ния точки. Скорость 

точки. Ускорение точки.  

Естественный способ 

задания движения точки. 

Естественный трехгран-

ник.  Частные случаи 

движения точки. 

19 1 1 - 17 

4. Тема 4.   Основные дви-

жении твердого тела.  

Введение в кинематику 

твердого тела. Поступа-

тельное движение твёр-

дого тела  

Вращение твердого тела 

вокруг неподвижной 

оси. 

19 1 1 - 17 

5. Тема 5.  Плоскопарал-

лельное движение твёр-

дого тела. Задание дви-

жения Вычисление ско-

рости любой точки тела. 

Мгновенный центр ско-

ростей. План скоростей 

Вычисление ускорения 

любой точки тела. 

Мгновенный центр 

ускорений 

19 1 1 - 17 

6. Тема 6.  Сферическое 19 1 1 - 17 
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движение и движение 

свободного твёрдого те-

ла. Задание сферическо-

го движения. Углы Эй-

лера. Вычисление ско-

рости любой точки тела. 

Вычисление ускорения 

любой точки тела. 

Мгновенная ось враще-

ния. Движение свобод-

ного твёрдого тела. 

 Тема 7.  Сложное дви-

жение точки.  Основные 

определения. Формулы 

Пуассона. Абсолютная и 

относительная произ-

водные вектора. 

Теорема сложения ско-

ростей при сложном 

движении точки. 

Теорема сложения уско-

рений при сложном 

движении точки. 

22,7 1 2  18,7 

 Контроль 9     

 Экзамен 0,3   -  

 Итого за 5 триместр 108     

 Раздел 3. Динамика  6 6 - 86,7 

7. Тема 8.  Введение в ди-

намику. динамика мате-

риальной точки. Основ-

ные понятия. Модели 

материальных тел. Ос-

новные законы механи-

ки. Дифференциальные 

уравнения движения ма-

териальной точки. Пер-

вая основная задача ди-

намики. Вторая основ-

ная задача динамики. 

Дифференциальное 

уравнение относитель-

ного движения точки. 

14,7 0,5 0,5 - 13,7 

8. Тема 9.  Линейные коле-

бания материальной 

точки. Постановка зада-

чи. Движение точки под 

действием восстанавли-

вающей силы. Влияние 

постоянной силы на 

свободные незатухаю-

щие колебания. Движе-

13 0,5 0,5 - 12 
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ния точки при наличии 

сопротивления. Вынуж-

денные колебания при 

отсутствии сопротивле-

ния 

 Тема 10. Общие теоремы 

динамики. Возможные 

подходы к решению за-

дачи об определении 

движения точек механи-

ческой системы. Основ-

ные свойства внутрен-

них сил. Теорема об из-

менении количества 

движения механической 

системы. Теорема об 

изменении кинетическо-

го момента механиче-

ской системы. Центр 

масс механической си-

стемы. Теорема о дви-

жении центра масс. Си-

стема Кёнига. Теорема 

об изменении кинетиче-

ского момента относи-

тельно центра масс ме-

ханической системы. 

13 1 1  11 

 Тема 11. Динамика аб-

солютно твердого тела. 

Простейшие движения 

твердого тела 

Плоскопараллельное 

движение твердого тела. 

13 1 1  11 

 Тема 12. Энергетиче-

ский подход к изучению 

движения механической 

системы. 

Кинетическая энергия 

механической системы. 

Работа и мощность си-

лы. Потенциальная 

энергия. Теорема об из-

менении кинетической 

энергии механической 

системы. Работа внут-

ренних сил геометриче-

ски неизменяемой меха-

нической системы. Вы-

числение кинетической 

энергии абсолютно 

твердого тела. Некото-

13 1 1  11 
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Заочная форма обучения  

Не реализуется 

 

III. ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ ДЛЯ ПРОВЕДЕНИЯ ТЕКУЩЕЙ И 

ПРОМЕЖУТОЧНОЙ АТТЕСТАЦИИ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

 

Текущая аттестация проводится в форме, теста.  
Тестовые задания 

ТЕСТ Д1.1.  

 

1. Определить модуль равнодействующей силы, действующей на материальную точку массой 3Кг 

в момент времени 6с,если она движется согласно уравнению:  Х = 0,04t3. 

А - 2,15 Н.   В - 4,32.   С-2,75.   Д - 1,26.   Е - 8,11. 

2. Движение материальной точки массой 8кг. происходит в горизонтальной плоскости  

согласно уравнениям:   Х = 0,05t3 , Y = 0,3t2.Определить модуль равнодействующей приложенной 

к точке в момент времени 4с. 

А - 10,7 Н.   В - 13,6.   С - 15,1.   Д - 8,2.   Е - 4,5. 

З. Тело движется по наклонной плоскости которая образует с горизонтом угол 40.Определить 

ускорение тела, если коэффициент трения скольжения равен 0,3. 

А - 5,25 м/с2 .   В - 6,87.   С - 8,31.   Д -3,77.   Е - 4,05. 

4. На материальную точку массой 20кг.,которая движется по горизонтальной  

прямой, действует сила сопротивления R = 0,2V2. За сколько секунд скорость точки уменьшится с 

10 м/с до 5 м/с. 

рые частные случаи вы-

числения работы силы. 

 Тема 13. Принцип Да-

ламбера. Основные 

уравнения кинетостати-

ки. Главный вектор и 

главный момент систе-

мы сил инерции. 

13 1 1  11 

 Тема 14. Элементы ана-

литической механики. 

Классификация связей. 

Возможные скорости и 

возможные перемеще-

ния. Идеальные связи. 

Принцип возможных 

перемещений. Общее 

уравнение динамики. 

Обобщенные координа-

ты и обобщенные силы. 

Уравнения Лагранжа 2-

го рода 

13 1 1  17 

 экзамен 0,3     

 контроль 9     

 Итого за 5триместр 108 6 6  80,7 

 ИТОГО: 324     
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А - 15с.   В - 10.   С - 25.   Д - 22,3.   Е - 12,1. 

5. Трубка, закрепленная на конце цилиндрическим шарниром, вращается в вертикальной   

плоскости по закону  = t2. В трубке движется шарик массой 0,1 кг. по закону  Х = 0,2t3. Опреде-

лить модуль кориолисовой силы инерции шарика в момент времени 1с. 

А - 0,51 Н.   В - 1,25.   С - 0,10.   Д - 3,41.   Е - 0,24. 

ТЕСТ Д1 2   

1. Материальная точка массой 1,2 кг. движется по окружности радиуса 0,6 м, расположенной в 

вертикальной плоскости, согласно уравнению : S = 2,4t. Определить модуль равнодействующей 

силы, приложенной к материальной точке. 

А - 17,3 Н.   В - 11,5.   С - 6,4.   Д - 1,2.   Е - 21,0. 

2. Материальная точка массой 10 кг движется в горизонтальной плоскости по криволинейной 

траектории под действием силы F = 0,4t. Определить касательное ускорение точки в момент 

времени 40 с, если угол между силой и вектором скорости составляет З0. 

А - 2,75 м/с2.   В - 6,66.   С - 1,39.   Д - 5,31.   Е - 0,47. 

3. На материальную точку массой 250 кг, которая движется по горизонтальной прямой,   

действует сила сопротивления R = 5V2. Определить скорость точки через 6 с, если в начальный 

момент скорость ее была равна 20 м/с. 

А - 5,88 м/с.   В - 6,31.   С - 10,5.   Д - 4,56.   Е - 14,2. 

4.  Материальная точка, которой сообщили начальную скорость 5м/с, скользила по  

шероховатой горизонтальной поверхности и остановилась через 1с. Определить коэффициент тре-

ния скольжения. 

А - 0,15.   В - 0,32.   С - 0,45.   Д - 0,51.   Е - 0,60. 

5. Автомобиль массой 8103 кг движется вдоль экватора с востока на запад со скоростью 20 м/с. 

Определить модуль кориолисовой силы инерции, если угловая скорость Земли 0,0000729 рад/с. 

Считать автомобиль материальной точкой. 

А - 23,3 Н.   В - 1,34.   С - 76,0.   Д - 13,3.   Е - 2,3З.  

Т Е С Т   Д 1.3.  

1. Моторная лодка массой 200кг после остановки мотора движется прямолинейно , испытывая си-

лу сопротивления воды  R=4V2 . Определить ускорение лодки, когда ее скорость 

V=5 м/c. 

А - 0,8 м/с2 .   В - 0,б.   С - 1,2.   Д - 2,1.   Е - 0,15. 

2. Материальная точка движется в горизонтальной плоскости под действием силы, проекции кото-

рой Fx =2sin 0,5t, Fy =5cost  . Определить ускорение точки в момент времени t=1с. 

А - 3,75 м/с2 .   В - 4,35.   С - 0,44.   Д - 8,36.   Е - 2,69. 

3. Материальная точка массой 4 кг движется по горизонтальной прямой. Через сколько 

секунд скорость точки уменьшится в 10 раз, если сила сопротивления движению R=0,8 V. 

А - 2,5 c.   В - 6,4.   С - 15,3.   Д - 11,5.   Е - 8,61. 

4. Материальная точка массой 18 кг движется в горизонтальной плоскости по криволинейной тра-

ектории под действием силы равной  25  Н. Определить радиус 1. кривизны  

траектории в момент времени , когда скорость точки 4 м/с , а вектор скорости и силы  

образуют угол 55. 

А - 11,5 м.  В - 8,44.  С - 14,2.  Д - 18,3.  Е - 0,45. 

5. На точку, массы 3 кг действует периодическая сила F=3sin t (Н),направленная вдоль  

горизонтальной оси Oх. Определить уравнение движения точки, если она вышла из  

начала координат без начальной скорости. 

А.   x=(1-sin t) м              В.   x=sin t 

С.   x=1-cos t                   Д.   x=cos t                 E.   x=1-t. 

Т Е С Т  Д 1. 4. 
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1. Два бруска массами 6 кг и 4 кг, расположенные на шерохова-

той поверхности с коэффициентами трения 0,2 приводятся в 

движение силой 25 Н. Определить усилие взаимодействия меж-

ду брусками. 

А - 4 Н.   В - б.   С - 25.   Д - 10.   Е - 2. 

2. На материальную точку массой 250 кг, которая движется по 

горизонтальной прямой, 

действует сила сопротивления  R=5V2. Определить скорость точки в момент времени, если 

начальная скорость была 20 м/с. 

А - 4,60 м/с.   В - 5,88 .   С - 2,5.   Д - 3,25.   Е - 0. 

3. При скорости 30 м/с и высоте полета ОА=600м самолет 

сбрасывает груз. Определить скорость груза в момент падения 

на землю /точка В/. 

А - 113 м/с.  В - 52.  С - б5.  Д - 88.  Е - 141. 

4. Два груза одновременно без начальной скорости опускают-

ся с высоты "Н". Первый по наклонной плоскости с углом 30 

к горизонту, второй свободно падает. Найти отношение  вре-

мени движения грузов до момента касания горизонтальной 

поверхности. 

А - 0,5.   В - 1,5.   С - 2,5.   Д - 2.   Е - 3. 

б. Маятник массы "м" прикреплен к потолку лифта. Найти натяжение нити "T" этого маятника при 

свободном падении лифта в момент, когда маятник отклонен на  угол "". 

А -[T=Mg].   В -[T=Mgcos].   С -[Т=Mgsin].   Д -[T<0].   Е - 0.   

 

Вопросы к зачету (4 триместр очно-заочная форма обучения) 

1. Сила и пара сил. 

2. Момент силы относительно точки. 

3. Момент силы относительно оси. 

4. Векторный момент пары сил. 

5. Момент пары сил относительно оси. 

6. Аксиомы статики. 

7. Теорема о трех силах. 

8. Теорема о сумме моментов сил пары. 

9. Теорема об эквивалентности двух пар. 

10. Теорема о сложении двух пар. 

11. Приведение силы к центру. 

12. Основная теорема статики. 

13. Главный вектор и главный момент системы сил. 

14. Зависимость главного вектора и главного момента системы сил от 

положения центра приведения. 

15. Условия равновесия в векторной форме. 

16. Условия равновесия в аналитической форме. 

17. Статические инварианты и частные случаи приведения. 

18. Теорема Вариньона. 

19. Распределенные нагрузки. 

20. Внутренние и внешние связи. 

21. Равновесие тела при действии плоской системы сил. 

22. Равновесие тела при действии пространственной системы сил. 

23. Равновесие тела при наличии трения. 

24. Центр параллельных сил. 

25. Центр тяжести. 
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Вопросы к экзамену 

( 3 семестр, очная/ 5 триместр очно-заочная формы обучения) 

1. Основные понятия и аксиомы статики 

2. Система сходящихся сил.  

3. Момент силы и пары сил. 

4. Система пар сил  

5. Приведение системы сил к центру. 

6. Плоская система сил.  

7. Пространственная система сил.  

8. Центр параллельных сил и центр тяжести. 

9. Координатный способ задания движения точки.  

10. Скорость точки.  

11. Ускорение точки.   

12. Естественный способ задания движения точки.  

13. Естественный трехгранник.   

14. Частные случаи движения точки. 

15. Основные движении твердого тела.   

16. Введение в кинематику твердого тела.  

17. Поступательное движение твёрдого тела  

18. Вращение твердого тела вокруг неподвижной оси. 

19. Плоскопараллельное движение твёрдого тела.  

20. Задание движения.  

21. Вычисление скорости любой точки тела.  

22. Мгновенный центр скоростей.  

23. План скоростей 

24. Вычисление ускорения любой точки тела.  

25. Мгновенный центр ускорений 

26. Сферическое движение и движение свободного твёрдого тела.  

27. Задание сферического движения.  

28. Углы Эйлера.  

29. Вычисление скорости любой точки тела. 

30. Вычисление ускорения любой точки тела. 

31. Мгновенная ось вращения.  

32. Движение свободного твёрдого тела. 

33. Сложное движение точки.   

34. Основные определения.  

35. Формулы Пуассона.  

36. Абсолютная и относительная производные вектора. 

37. Теорема сложения скоростей при сложном движении точки. 

38. Теорема сложения ускорений при сложном движении точки. 

Вопросы к экзамену 

( 4 семестр, очная/ 6 триместр очно-заочная формы обучения) 

1. Динамика материальной точки.  

2. Основные понятия.  

3. Модели материальных тел.  

4. Основные законы механики.  

5. Дифференциальные уравнения движения материальной точки.  

6. Первая основная задача динамики.  

7. Вторая основная задача динамики.  

8. Дифференциальное уравнение относительного движения точки. 

9. Линейные колебания материальной точки.  
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10. Движение точки под действием восстанавливающей силы. 

11. Влияние постоянной силы на свободные незатухающие колебания.  

12. Движения точки при наличии сопротивления.  

13. Вынужденные колебания при отсутствии сопротивления 

14. Общие теоремы динамики.  

15. Возможные подходы к решению задачи об определении движения точек механической си-

стемы.  

16. Основные свойства внутренних сил.  

17. Теорема об изменении количества движения механической системы.  

18. Теорема об изменении кинетического момента механической системы.  

19. Центр масс механической системы.  

20. Теорема о движении центра масс.  

21. Система Кёнига.  

22. Теорема об изменении кинетического момента относительно центра масс механической си-

стемы. 

23. Динамика абсолютно твердого тела.  

24. Простейшие движения твердого тела 

25. Плоскопараллельное движение твердого тела. 

26. Энергетический подход к изучению движения механической системы. 

27. Кинетическая энергия механической системы.  

28. Работа и мощность силы.  

29. Потенциальная энергия.  

30. Теорема об изменении кинетической энергии механической системы.  

31. Работа внутренних сил геометрически неизменяемой механической системы.  

32. Вычисление кинетической энергии абсолютно твердого тела.  

33. Некоторые частные случаи вычисления работы силы. 

34. Принцип Даламбера.  

35. Основные уравнения кинетостатики.  

36. Главный вектор и главный момент системы сил инерции. 

37. Классификация связей.  

38. Возможные скорости и возможные перемещения.  

39. Идеальные связи.  

40. Принцип возможных перемещений.  

41. Общее уравнение динамики.  

42. Обобщенные координаты и обобщенные силы.  

43. Уравнения Лагранжа 2-го рода 

 

IV. ПЕРЕЧЕНЬ ЛИТЕРАТУРЫ, НЕОБХОДИМОЙ ДЛЯ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

 

5.1. Основная литература 

1. Теоретическая механика : учебное пособие : [16+] / Е. В. Матвеева, М. А. 

Акенченко, М. А. Васечкин, Е. В. Литвинов ; науч. ред. В. Г. Егоров ; Воро-

нежский государственный университет инженерных технологий. – Воронеж : 

Воронежский государственный университет инженерных технологий, 2023. – 

53 с. : ил., табл. – Режим доступа: по подписке. – URL: 

https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=712760 (дата обращения: 

30.09.2024). – Библиогр. в кн. – ISBN 978-5-00032-641-1. – Текст : электрон-

ный. 

2. Булдакова, Ю. М. Прикладная механика : сборник расчетно-графических за-

даний : [16+] / Ю. М. Булдакова, С. Г. Кудрявцев, Ю. А. Куликов ; Поволж-
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ский государственный технологический университет. – Йошкар-Ола : По-

волжский государственный технологический университет, 2023. – 74 с. : ил., 

табл., схем. – Режим доступа: по подписке. – URL: 

https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=714631 (дата обращения: 

30.09.2024). – Библиогр.: с. 68. – ISBN 978-5-8158-2367-9. – Текст : электрон-

ный. 
  

5.2. Дополнительная литература 

1. Основы механики контактного взаимодействия и разрушения : учебное посо-

бие : [16+] / Л. Б. Лихачева, Е. В. Матвеева, М. А. Васечкин, Е. В. Литвинов ; 

науч. ред. В. Г. Егоров ; Воронежский государственный университет инже-

нерных технологий. – Воронеж : Воронежский государственный университет 

инженерных технологий, 2023. – 54 с. : ил., табл. – Режим доступа: по подпис-

ке. – URL: https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=712759 (дата обраще-

ния: 30.09.2024). – Библиогр. в кн. – ISBN 978-5-00032-649-7. – Текст : элек-

тронный. 

2. Елисеев, А. В. Задачи вибрационной защиты машин : учебное пособие : [16+] / 

А. В. Елисеев, Н. К. Кузнецов. – Москва : Директ-Медиа, 2023. – 184 с. : ил., 

схем., табл. – Режим доступа: по подписке. – URL: 

https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=698224 (дата обращения: 

30.09.2024). – Библиогр.: с. 177-179. – ISBN 978-5-4499-3609-7. – DOI 

10.23681/698224. – Текст : электронный. 
3. V. ПЕРЕЧЕНЬ РЕСУРСОВ ИНФОРМАЦИОННО-ТЕЛЕКОММУНИКАЦИОННОЙ 

СЕТИ «ИНТЕРНЕТ», НЕОБХОДИМЫХ ДЛЯ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

 

№ 

пп 
Ссылка на  

информационный ресурс 

Наименование разработки 

в электронной форме 
Доступность 

1. http://edu.ru/ Российское образование: Феде-

ральный портал. Включает 

ссылки на порталы и сайты обра-

зовательных учреждений; государ-

ственные образовательные стан-

дарты; нормативные документы; 

каталог экскурсий и обучающих 

программ. 

 

Свободный доступ 

2. 
Intuit.ru Образовательный портал 

Свободный. Для ознакомле-

ния с некоторыми курсами 

необходима регистрация 

3.    

 

VI. СОВРЕМЕННЫЕ ПРОФЕССИОНАЛЬНЫЕ БАЗЫ ДАННЫХ  

И ИНФОРМАЦИОННЫЕ СПРАВОЧНЫЕ СИСТЕМЫ 

1.  http://www.biblioclub.ru  

Электронно-библиотечная  

система (ЭБС) 

 Университетская библиотека он-

лайн 

Регистрация через любой 

университетский компь-

ютер.  

В дальнейшем предо-

ставляется неограничен-

ный индивидуальный 

доступ из любой точки, в 

http://edu.ru/
http://www.biblioclub.ru/
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которой имеется доступ  

к сети Интернет 

2.  www.elibrary.ru  

Российский информационный пор-

тал в области науки, технологии, 

медицины и образования 

Свободный доступ 

 

 

VII. ЛИЦЕНЗИОННОЕ И СВОБОДНО РАСПРОСТРАНЯЕМОЕ ПРОГРАММНОЕ ОБЕС-

ПЕЧЕНИЕ   

При реализации учебной дисциплины применяется следующее лицензионное и свободно распро-

страняемое программное обеспечение: 

- Microsoft Windows; 

- Microsoft Office; 

- LibreOffice и др 

VIII. ОБОРУДОВАНИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ СРЕДСТВА ОБУЧЕНИЯ, НЕОБХОДИМЫЕ 

ДЛЯ ОСУЩЕСТВЛЕНИЯ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОГО ПРОЦЕССА ПО ДИСЦИПЛИНЕ   

Учебные занятия проводятся в аудиториях, укомплектованных специализированной мебе-

лью, в том числе стационарными или переносными техническими средствами обучения (проектор, 

экран, компьютер/ноутбук).  

Самостоятельная работа проводится в кабинетах, оснащенных компьютерной техникой с 

возможностью подключения к сети «Интернет» и обеспечением доступа в электронную информа-

ционно-образовательную среду университета. 

 

http://www.elibrary.ru/

